SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH

NA BUDOWE OSWIETLENIA BOISKA SZKOLNEGO PRZY
SZKOLE PODSTAWOWEJ W KRASNEJ

INWESTOR : Urzad Miasta i Gminy Sporkow

LOKALIZACJA: Krasha

Gtowne Kody i nazwy wg CPV:
CPV 45231400-9- roboty w zakresie energetycznythKkablowych nn
45310000-3- roboty budowlane w zakresie instakdejktrycznych

45113000-2- roboty na placu budowy



1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacja svymagania dotyegre wykonania i
odbioru rob6t budowy dwietlenia boiska szkolnego przy Szkole Podstagjow
Krasnej.

1.2. Zakres stosowania Specyfikaciji
Specyfikacja jest stosowana jako dokumentetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych wtfd.1

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacpepnup wszelkie czynngei
umazliwiajgce i magce na celu wykonanie robét wymienionych w punkcigé W
zakresie zgodnym z Projektem

1.4. Okre&slenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacjhp zgodne z odpowiednimi
normami i przepisami

1.5. Ogoblne wymagania dotyegce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za
zgodnd¢ z dokumentagj projektova, Specyfikagg | poleceniami nadzoru
inwestorskiego i1 autorskiego, zgodnie z art.Z2j 28 ustawy Prawo Budowlane

2. Materialy
Wykonawca jest zobowzany dostarczy materiaty zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowej i Specyfikacji. Wykoneav powinien poinformowa

nadzér inwestorski o proponowanychrdodiach otrzymania materiatdbw przed
rozpoczciem ich dostawy. Materiaty na budpwnalezy dostarczy tacznie ze
swiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi, obogdujagcymi certyfikatami i
protokotami odbioru technicznego.

3. Sprat

Roboty ma@na wykonyw& przy wyciu dowolnego spetu przewidzianego
do danego rodzaju robét. Nie wolnaywat¢ narzdzi uszkodzonych oraz nie
odpowiadajcych aktualnym normom przedmiotowym.

4. Wykonanie robét

4.1. Wykopy - prace ziemne

Przed przyspieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma okaek
sprawdzenia zgod®ioi rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowegzor
oceny warunkéw gruntowych. Metoda wykonywania wybkwppowinna by dobrana
w zalenosci od ich wymiaréw, uksztattowania terenu oraz egdzgruntu. Jeeli



dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej,weszdzie tam, gdzie jest to
mozliwe, naley wykopy pod stupy wykonywa przy zastosowaniu zestawu
wiertniczego na podwoziu samochodowym. Mglewrdocic uwag, aby nie byla
naruszona struktura gruntu dna wykopu, a wykopzhgdny z PN-68/B-06050 [26].

4.2. Si€ oswietleniowa
4.2.1. Wymagania ogolne i inne wymagania.

Kable wyprowadzane z budynku szkoty w rurze Aratstpnie kable uktada
w rowie ziemnym o ghbokasci 70 cm wg normy SEP E -0004. Na dno rowu na§ypa
warstwe piasku o grubgci 10 cm. Kabel po uteniu zasypé piaskiem o tej samej
grubaici a nasgpnie ziema grubaci okoto 20 cm i utay¢ folie ostrzegawcz koloru
niebieskiego o szerokoi 20 cm. Kabel w rowie ukiaddinig falistg i oznaczy je
PCV lub AL. Co 10 mb z informacjami:

-nazwa aytkownika - rok utaenia - typ kabla.

W miejscach skrzxowan i zblizen kabli naley zachowa minimalne odlegtéci
zgodnie z norspN SEP E-004. Na skrzgwaniach z gazem, telefonem, wodggem,
pod wjazdami do budynkéw kabel najeprowadzé w rurach ochronnych AROT
DVK 75.

4.3 Ochrona przed poraeniem
Nalezy wykon& dodatkowy systemem ochrony przed peréem w sieci
oswietleniowe] samoczynne wggdzanie zasilania.

4.4. Ochrona odgromowa

Ochrore  odgromovq linii  elektroenergetycznych kablowych nafte
wykona zgodnie z Zargzeniem Ministra Gornictwa i Energetyki oraz Mingst
Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych J[3®chrore odgromowy dla
sieci aGwietleniowej stanowd bedg odgromniki zamontowane po stronie 0,4 kV
transformatora.

4.5. Oprawy dwietleniowe
Na projektowanym dwietleniu zostagp zabudowane Bwietlacze
metalohalogenkowe 400W. Zabezpieczenie obwd@dietienia to 3x S 301 B16 A.

4.6. Stupy dwietleniowe
Projektowane stupyswietleniowe metalowe ocynkowane wysékol0 m.
Stupy posadowione na fundamentach betonowyetialprykowanych.

4.7. Kable i przewody
Projektowane kable YKY 5x10nfroraz przewody do opraw YDY 3x2,5rim

5. Kontrola jakosci robot
5.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie gghiccia zalaonej jakaci wykonywanych
robét przy budowie linii kablowych, oraz moata stupdéw éwietleniowych.



Wykonawca ma obowzek wykonania peinego zakresu hadea budowie
w celu wskazania kynierowi zgodnéci dostarczonych materiatdw i realizowanych
robét z dokumentagj projektows. Materialy posiadape atest producenta
stwierdzagcy ich peta zgodnd¢ z warunkami podanymi w specyfikacjach, mdxy¢
przez Iryniera dopuszczone daycia bez bada

Przed przygpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi
inspektora o rodzaju i terminie badania. Po wmgwu badania, Wykonawca
przedstawia na fmie wyniki bada do akceptacji inspektora nadzoru.

Wykonawca powiadamia pisemnie o0 zakeniu kade] roboty
zanikapcej, ktdp maze kontynuowé dopiero po stwierdzeniu przez inspektora
nadzoru i ewentualnie przedstawiciela, odpowegim dla danego terenu Zaktadu
Energetycznego - zatonej jakdaci.

5.2. Stupy éwietleniowe
Stupy po zmontowaniu i ustawieniu w pozycji prgmdlegag sprawdzeniu w
zakresie:
» |okalizaciji,
» kompletngci wyposaenia i prawidtowéci montau,
» doktadndci ustawienia stupow w pionie i kierunku
» stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstruk&glowych i osprgu,
» zgodndci posadowienia z dokumentagrojektows.
Przy przekazywaniu sieci do eksploatacji, Wykonawzobowiyzany jest
dostarczy Zamawiajcemu nasfpujace dokumenty:
- projektova dokumentag powykonawcai,
- geodezyjn dokumentagj powykonawc3,
- protokéty z dokonanych pomiaréw,
- protokéty odbioru robot zanikggych,
- ewentualn ocerg rob6t wydag przez Zakiad Energetyczny.

7. Podstawa ptatnéci

Cena jednostkowa wykonanych robot obejmuije:

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie maléw,

- podhczenie linii lub stacji do sieci, zgodnie z dokurtaap projektow,

8. Projekt organizacji robot
Opracowany przez wykonawgrojekt organizacji robét musi bylostosowany

do charakteru i zakresu przewidywanych do wykonawibot. Ma on zapewai
zaplanowany sposob realizacji robét w oparciu oolgstechniczne, ludzkie i
organizacyjne, ktére zapewnia realizacje rob6t nigppd dokumentagjprojektow,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zatzapcego realizacja umowy oraz
harmonogramem roboét. Powinien zawteoaganizacje wykonania roboét, w tym:

» terminy i sposob prowadzenia robot zagospodarowaapecza wykonawcy

e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowanidig dr

» wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne



» wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jdko i terminowd¢é wykonania
poszczegolnych elementéw robot.

9. Przepisy zwizane

PN-IEC 60364 ,, Instalacje elektryczne w obiektdgsudowlanych”

PN-EN 60947- , Aparatura rozdzielcza i sterownicziskonapiciowa”

PN-IEC 60898 , Spr# elektroinstalacyjny”

PN-IEC 61024-1 ,, Ochrona odgromowa obiektéw buidmych”
PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne i sygaayjne na nagcie 0,6/1kV



